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v komponente brzine
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V intenzitet acrodinamicke brzine
Vi intenzitet brzine leta

w tezina

w, Sirina trupa

X vektor stanja
X aerodinamicka sila u pravcu x osi
Y aerodinamicka sila u pravcu y osi
Z aerodinamicka sila u pravcu z osi

Grcka slova

a pf napadni kut, kut klizanja

V4 kut skretanja brzine, kut propinjanja brzine
v 9 ¢ De Sparraini kutovi zrakoplova

X+ V4 M, De Sparraini kutovi aerodinamickog koordinatnog sustava
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o, o, o, otklonkrilaca, otklon kormila visine, otklon kormila pravca

A suzenje krila
n, koerficijent umanjenja dinamickog tlaka na vertikalnom stabilizatoru
m, koeficijent umanjenja dinamickog tlaka na horizontalnom stabilizatoru

gustoca zraka

kutna brzina

4 gusenje

Indeksi

(), veli¢ina aerodinamickog koordinatnog sustava

( )B =( )f velicina tijela

(), veli¢ina koordinatnog sustava letjelice

(), veli¢ina horizontalnog repa

(), brzina ili ubrzanje u odnosu na zemlju

(), veli¢ina lokalnog koordinatnog sustava

( )m veli€ina za srediSte mase

( )n veli¢ina za neutralnu tocku

( )O veli¢ina nosenog koordinatnog sustava

( )V veli¢ina brzinskog koordinatnog sustava
veli¢ina vertikalnog repa

() veligina krila (od dva polukrila)

Eksponenti

t komponente u lokalnom koordinatnom sustavu

Q

komponente u nosenom koordinatnom sustavu

~

komponente u koordinatnom sustavu letjelice (obi¢no se izostavlja)

<

komponente u brzinskom koordinatnom sustavu

A

()
()
()
()
()

komponente u aerodinami¢kom koordinatnom sustavu



