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KAZALO  
 
Pojmovi 
aerodinamička 

apscisa krila,  2.2.1 

 ishodište,  2.2.1 

 tetiva,  2.2.1 

aerodinamički 

 koeficijenti,  2.1.1 

 model zrakoplova,  2.1.2 

 parametri, 2.1.1 

aerodinamičko pojačanje, 13.2., 14.1 

akcelerometar, 6.1.3 

atmosfera 

 standardna, B.5 

baza koordinatnog sustava,  1.1.1 

bočna sila, 4.3 

brzina  

 aerodinačka 1.4.2 

 apsolutna, 6.1.1 

 leta,  1.4.1 

 najmanje upravljivosti (Minimum Control Speed), 9.1.3.1 

 odvajanja (Take off Velocity), 9.1.1 

 penjanja (Rate of  Climb, R/C), 8.2 

 penjanja najveća (Best Rate of Climb, BRC), 8.2.2 

 prijenosna, 6.1.1 

 relativna, 6.1.1 

derivacija matrice transformacije,  1.2.2 

derivacija vektora,  1.1.3 

derivativi, 2.1.2 

diferencijalne jednadžbe parametara,  1.2.6 

diferencijalne jednadžbe poremećaja, 12.1.3 
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dolet (Range), 8.1.5 

energetska visina (Energy Height), 10.1 

gradijent bočne sile 

 po kutu klizanja,4.1.1 

 po otklonu kormila pravca, 4.1.2 

 po kutnoj brzini valjanja, 4.1.4 

 po kutnoj brzini skretanja, 4.1.5 

gradijent momenta propinjanja   

 po promjenljivom napadnom kutu, 3.2.5 

 po kutnoj brzini, 3.2.6 

 po napadnom kutu, 3.2.4 

 po otklonu kormila visine, 3.2.4 

 stacionarni gradijenti, 3.2.4 

gradijent momenta skretanja, 2.1, 4.1 

 po kutnoj brzini skretanja, 4.1.5  

 po kutnoj brzini valjanja,4.1.4 

 po kutu klizanja, 4.3 

 po otklonu kormila pravca, 4.1.2 

 po otklonu krilaca, 4.1.3 

gradijent momenta valjanja, 2.1, 4.2 

 po kutnoj brzini skretanja, 4.2.5 

 po kutnoj brzini valjanja, 4.2.4 

 po kutu klizanja, 4.2.1 

 po otklonu kormila pravca, 4.2.2 

 po otklonu krilaca, 4.2.3 

gradijent normalne sile 

po napadnom kutu, 3.2.4 

po otklonu kormila visine, 3.2.4 

 po promjenljivom napadnom kutu, 3.2.5 

po kutnoj brzini, 3.2. 

gradijent penjanja (Climb Gradient), 8.2 

gradijenti, 2.1.2 

harmonijska pobuda 

uzdužnog gibanja, 13.3 
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bočnog  gibanja, 14.5 

Heavisideov teorem razvoja, 13.4, 13.5, 13.6, 14.3, 14.4, 14.5 

horizontalni zaokret, 8.3.1 

inercijaksa sila, 6.1.2 

jedinični impuls (Impulsive Admittance), 13.4, 14.3 

jedinični otskok (Indicial Admittance), 13.5, 14.4 

jednadžba stanja zraka, B.3 

karakteristični polinom, 13.2.1, 14.1 

kinetički moment, 6.2.2 

koeficijenti dinamičke stabilnosti  

sila , 12.2.2 

momenata, 12.2.5  

koeficijent gušenja (Dumping Coefficient), 13.2.1 

koordinatni sustavi, 1.3 

koordinanti sustav  

aerodinamički,  1.4.2 

brzinski,  1.4.1 

letjelice,  1.3.3 

lokalni,  1.3.1 

nošeni,  1.3.2 

koordinirani zaokret, 8.3.2 

korak elise, 6.5.1 

kružna učestalost, 13.2.1 

kut 

napadni,  1.4.2 

napadni motora, 6.4.1 

klizanja, 1.4.2 

klizanja motora, 6.4.1 

penjanja najveći (Best Angle of Climb, BAC), 8.2.1 

postavni, 2.3 

propinjanja,  1.3.3 

prostorni krila, 4.2.1.1 

ravnotežni napadni, 7.1.3 

skretanja,  1.4.1 
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valjanja,  7.4.3 

valjanja letjelice,  1.3.3 

zanosa,  1.3.3 

zakretanja motora, 6.4.1 

kutna brzina letjelice,  1.3.3 

kutna brzina motora (Revolution Per Minute, RPM), C.1 

kvašena površina,  3.1.1 

linearizacija, 12.1.3 

matrica  

kososimetrična,  1.1.2 

transformacija, 1.2,  1.2.1 

temeljna, jed. 1.32-4 

minimalno vrijeme penjanja, 10.4.3 

model zrakoplova 

kao materijalne točke, 7.4.4 

kao krutog tijela (6DOF), 11.2 

linearizirani, 12.2.7 

modovi  

uzdužnog gibanja, 13.2.1 

bočnog gibanja, 14.1 

momenta propinjanja   

horizontalni rep - trup, 3.2.2 

krilo - tijelo, 3.2.1 

nulti članovi, 3.2.4 

tijela, 3.2.3 

stacionarni gradijenti, 3.2.4 

moment pogonske sile, 6.4.3 i 6.5.2 

moment tromosti 

centrifugalni 6.2.3 

za os, 6.2.3 

načelo očvršćivanja, 6.3.5 

neutralna točka, 7.2.3 

normalna sila  

kombinacije tijelo-noseća površina, 2.3 
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krilo - tijelo, 3.2.1 

nulti članovi, 3.2.4 

horizontalni rep - trup, 3.2.2 

stacionarni gradijenti, 3.2.4 

normalno opterećenje, 7.1.4 i 10.3.2 

otpor, 2.1.1, 3.1 

dna,  3.1.2 

dodatni,  3.1.5 

inducirani,  3.1.7 

nulti,  3.1.6 

transonični,  3.1.4 

trenja,  3.1.1 

valni,  3.1.3 

Oswaldov koeficijent,  3.1.7 

otklon upravljačke površine, 2.2.7 

ovojnice horizontalnog leta, 8.1.4 

ovojnica koordiniranog zaokreta, 8.3.4 

parametar gušenja, 13.2.1 

parametri  

Eulerovi, jed. 1.37 

Hamilton-Rodriguezovi, jed. 1.37 

petlja, 8.4.3 

plinska konstanta zraka, B.3 

područje uporabe zrakoplova, 10.4.2 

polara, 3.1.7 

polijetanje (Take off), 9.1 

pogonska sila, 6.4.2 i 6.5.1 

poremećaji gibanja (perturabation), 12.1.3 

potrebna sila, 8.1.2 

potrebna snaga, 8.1.2 

potrošnja goriva (Fuel Cosumption, FC), C.2.5 

površina 

 referentna, 2.1.1 

 krila, 2.3 
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 kvašenja, 3.1.1 

 diska elise, 6.5.1 

 poprečna, 3.1.3 i 3.1.5  

prijenosne funkcije (Open Loop Transfer Function) 

po otklonu kormila visine, 13.3 

po otklonu kormila pravca, 14.2 

po otklonu krilaca, 14.2 

prirast specifične energije po jedinici goriva (Fuel Specific Energy), 10.4.4 

prirodna učestalost, 13.2.1 

raspoloživo opterećenje, 8.3.3 

raspoloživa sila, 8.1.3  

raspoloživa snaga, 8.1.3 

referentno gibanje, 12.1.2 

relativno gibanje, 6.1 

savijanje struje, 2.4 i 6.4.1 

sigurnost polijetanja, 9.1.3 

skretanje struje, 4.1.1 i 6.4.1 

slijetanje (Landing), 9.2 

specifična energija (Specific Energy) 10.1 

specifična potrošnja goriva (Specific Fuel Consumption), C.2.5 

stabilnost 

statička, 7.2.2 

dinamička uzdužna 13 

dinamička bočna, 14 

Steinerov teorem, 6.2.4 

sustav 

očvrsnuti, 6.3.2 

prividni, 6.3.2 

promjenljive mase, 6.3.1 

tenzor tromosti, 6.2.3 

tlak punjenja (Manifold Absolute Pressure, MAP), C.1 

trajanje leta (Endurance) 8.1.6 

ubrzanje 

apsolutno, 6.1.1 
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Coriolisovo, 6.1.1 

komponente, 1.4.1 

kutno, 6.1.1 

prijenosno, 6.1.1 

relativno, 6.1.1 

Zemljane teže, B.2 

učestalost, 13.2.1 

ukupna energija (Energy State), 10.1 

upravljivost 

uzdužna, 7.3.1 

bočna 7.3.3 

usporenje struje, 2. 4 

uzgon, 3.2,  2.1.1 

vektor stanja, 11.2 i 12.1.1 

vektor upravljanja, 12.1.1 

vektorski i skalarni produkt  1.12 

vertikalna ravnoteža zraka, B.4 

vertikalni zaokret, 8.4 

veze između parametara i kutova,  1.2.5 

visina nadvisivanja prepreke (Obstacle Clearance Altitude), 9.1.5 

višak specifične snage, 10.2.1 

vlažnost zraka, B.3 

vrijeme penjanja, 8.2.4 

vrjemenska konstanta, 13.2.1 

  

Oznake 

Opće oznake 

a  brzina zvuka, ubrzanje 

A  vitkost krila, azimut 

b  raspon krila 

c  tetiva profila 

Ac   aerodinamička tetiva krila 
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C  napadna točka normlane sile 

KLD CCC  aerodinamički koeficijenti sila u aerodinamičkom koordinatnom sustavu 

ZYX CCC  aerodinamički koeficijenti sila u koordinatnom sustavu letjelice 

nm CCCl  aerodinamički koeficijenti momenata u koordinatnom sustavu letjelice 

XA CC −=  aerodinamički koeficijent aksijalne sile 

ZN CC −=  aerodinamički koeficijent normalne sile 

d  promjer 

D  otpor 

e   Oswaldov koeficijent krila 

e  Hamilton R 

E  trajanje leta 

f  otklon zakrilca  

F  sila  

g  ubrzanje sile Zemljine teže 

h  udaljenost od aerodinamičkog ishodišta u pravcu x osi zrakoplova, visina leta 

he  specifična energija  

H  visina leta 

i   postavni kut noseće površine, imaginarna jedinica 

I  tenzor tromosti 

J  jedinična matrica 

BWk   koeficijent interferencije otklonjene kombinacije krilo - tijelo 

K  koeficijent induciranog otpora zrakoplova 

BWK   koeficijent interferencije planarne kombinacije krilo - tijelo 

l   udaljen ost od elise u pravcu x osi zrakoplova 

L  uzgon, moment valjanja  

ABL   matrica transformacije iz koordinatnog sustava A u koordinatni sustav B 

ZYX LLL  temeljne matrice transformacija 

m  masa zrakoplova 

M  moment propinjanja 

Ma  Machov broj 

n  normalno opterećenje 

N  moment skretanja 
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N  neutralna točka. 

brzine kutne komponente







r
q
p

 

p  tlak 

P  snaga 

Pa Pr raspoloživa snaga, potrebna snaga 

Ps  specifični višak snage  

R  dolet 

is ωδ +−=  korijen karakteristične jednadžbe 

[ ]ψϑφ=s  stav zrakoplova 

S  površina 

t  vrijeme 

T  pogonska sila, temperatura zraka 

Ta Tr raspoloživa, potrebna pogonska sila 

brzine komponente







w
v
u

 

V  intenzitet aerodinamičke brzine 

Vk  intenzitet brzine leta 

W  težina 

fW   širina trupa  

X  vektor stanja 

X  aerodinamička sila u pravcu x osi 

Y  aerodinamička sila u pravcu y osi 

Z  aerodinamička sila u pravcu z osi 

Grčka slova 

βα   napadni kut, kut klizanja 

γχ   kut skretanja brzine, kut propinjanja brzine 

φϑψ  De Sparraini kutovi zrakoplova 

AAA µγχ  De Sparraini kutovi aerodinamičkog koordinatnog sustava 
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nm δδδ l  otklon krilaca, otklon kormila visine, otklon kormila pravca 

λ   suženje krila 

Vη   koerficijent umanjenja dinamičkog tlaka na vertikalnom stabilizatoru 

hη   koeficijent umanjenja dinamičkog tlaka na horizontalnom stabilizatoru 

ρ   gustoća zraka 

ω   kutna brzina 

ζ   gušenje 

Indeksi 

( )A   veličina aerodinamičkog koordinatnog sustava 

( ) ( ) fB =  veličina tijela  

( )F   veličina koordinatnog sustava letjelice 

( )h   veličina horizontalnog repa 

( )K   brzina ili ubrzanje u odnosu na zemlju 

( )L   veličina lokalnog koordinatnog sustava 

( )m   veličina za središte mase 

( )n   veličina za neutralnu točku 

( )O   veličina nošenog  koordinatnog sustava 

( )V   veličina brzinskog koordinatnog sustava 

  veličina vertikalnog repa  

( )W   veličina krila (od dva polukrila) 

Eksponenti 

( )L   komponente u lokalnom koordinatnom sustavu 

( )O   komponente u nošenom  koordinatnom sustavu 

( )F   komponente u koordinatnom sustavu letjelice (obično se izostavlja) 

( )V   komponente u brzinskom koordinatnom sustavu 

( )A   komponente u aerodinamičkom koordinatnom sustavu 

 


